Fonctions

PERCER UN TUNNEL

Forage

Rotation de la téte de coupe

Contréle de la direction de forage

Maintenance de la téte de coupe

Avance du tunnelier

Evacuation des déblais

Extraction primaire

Evacuation par tapis roulant

Réalisation de la paroi

Acheminement des voussoirs

Pose des voussoirs

Pourquoi ?

Solutions
techniaues

Comment ?

Mise en position des voussoirs

Maintien temporaire

Comblement de l'intervalle entre voussoir et paroi de qgalerie

Acheminement du béton

Injection du béton

Logistique

Alimentation en électricité

Alimentation en eau

Acheminement et évacuation du personnel

Acheminement du matériel

Réseau de communication

DOCUMENT 2
Diagramme FAST du
tunnelier




Anneau en cours de pose Anneaux voussoirs posés
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Erecteur de voussoirs

Zone de motorisation
et de guidage de la
téte

Vis d'évacuation

Conypyeur a bande

Tapis de transfert
Bouclier arriere des voussoirs

Bouclier frontal

Téte de coupe

DOCUMENT 1 : principaux éléments du tunnelier




DOCUMENT 3 : géométrie

d'un anneau - voussoir 1848 Définition géométrique d'un voussoir (8)
(sans échelle)

)

Trous de fixation ¢ 11600 ¢ 10900
sur les voussoirs

voisins

Repérage des voussoirs :
e 1,2, 3, 4, 5 : segments standards
e 6, 7 : segments contre clés

Trous de centrage
pour la préhension
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Anheau voussoir

DOCUMENT 4 :
Vues 3/4 avant et 3/4 arriére
de l'érecteur de voussoirs

Unité de rotation

Chariot axial

Préhenseur

Chariot radial et voussoir



Bati

Détail de la glissiere
et d'un vérin de
translation axiale.

/ Détail d'un galet

de guidage

Chariot axial

Détail du moteur hydraulique
et du réducteur

Chariot radial

Unité de rotation

\ Détails du
préhenseur

Voussoir

DOCUMENT 5 : Structure de |'érecteur de voussoirs




Contour du voussoir 4 plots d'appui du voussoir
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Bandes d'étanchéité

111 M a1l M

VOouUSsSOIr

Deux pieds de Echelle 1 : 15 DOCUMENT 6
positionnement du voussoir
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Voussoir
voisin (V')
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DOCUMENT 7

Compression des joints lors de la
mise en place d'un voussoir




Voussoir (V)

DOCUMENT 8
Modéle cinématique de I'érecteur
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DOCUMENT 9
Modéle géométrique de la partie
terminale de l'érecteur




Pilotage du vérin V;, vérins Vq, V3 et V4fixes

lo
4

da, 8B, 8y (°)

15 - 5p

d(vy)=0 14
d(vV3)=0
d(Vg)=0 0.5 1 Déplacement

vérin V, (mm)

-60 40 8y 60
Pilotage du vérin V3, vérins Vq, V, et V4 fixes
da, 8, 8y (°) 3B

1.5

d(v))=0
d(V2)=0

d(V4)=0 Déplacement

vérin V3 (mm)

20 40 *6\( 60

Pilotage du vérin V4, vérins Vq, V, et V3 fixes

A So, 8B, 8y (%)

d(vy)=0 21

d(Vp)=0
d(v3)=0 Déplacement
o vérin V4 (mm)
P : - 20\0\ 60
p

oy

DOCUMENT 10 : influence des vérins V2, V3 et Va4
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rotule partie 1 (échelle

1:1)

rotule partie 2 (échelle 1: 1)

ah
N

téte de rotule vérin (échelle 1 :

]
Document DR02 T
plan d'ensemble et dessins de L \ / —
définition des €léments de la |
liaison vérin de balance/téte-érecteur
Format A4

2)

Licison rotule (échelle 1 : 2)



A-A (Echelle 1 : 5)
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chassis téte—érecteur\
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table-partiel

table-partie2

surface en contact avec le voussoir Téte-érecteur + table (échelle 1:50)
Document DR0O3 : o . : :
L'ensemble {Table-partie 2} est représenté en position sortie maxi
¢tude constructive de la liaison table/téte-érecteur __ __
Format A3 -
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localisation de la coupe locale A-A




