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DOCUMENT 1 : principaux éléments du tunnelier 
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DOCUMENT 5 : Structure de l’érecteur de voussoirs 



C C

 4 plots d'appui du voussoir   

  Bande d'étanchéité
Bandes d'étanchéité   

Contour du voussoir

C-C

      Deux pieds de 
      positionnement du voussoir 

  Voussoir

Perspective
Echelle 1/ 30 PREHENSEUR

DOCUMENT 6Echelle 1 : 15

ion d'éducation de SolidWorks
nce pour un usage éducatif uniquement

 
 
 



 

DOCUMENT 7 
Compression des joints lors de la 

mise en place d’un voussoir 
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Modèle cinématique de l’érecteur 
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Modèle géométrique de la partie 

terminale de l’érecteur 
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DOCUMENT 10 : influence des vérins V2, V3 et V4 
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