Annexe Al
Zone et module d’entreposage
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Figure Al 1 : Vue d'ensemble d'une zone d’entreposage subsurface de colis thermigue
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Figure A1.2 : Détail d 'un module d ‘entreposage
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Annexe A2
Galeries et puits de stockage
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Figure A2.2 : Coupe transversale d'un puits de stockage de colis thermigues
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Annexe A3

Section des galeries
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Figure A3.1 : Galeries des parties droites ou courbes. Zone d'entreposage
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Figure A3.2 : Galeries des parties courbes. Zone d accés
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Annexe Bl
Conteneur — Dimensions et interface de préhension
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Annexe B2.a
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Annexe B2.b
Préhenseur a inertie — Perspective

Liaison avec le crochet de levage
non représentea

Coulisseau 2

Fourreau 4

Maors 11

Palonnier 13

Biellette 14




Annexe B3

Préhenseur a doigts pivotants — Détail des doigts
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Annexe B4
Prehenseur a doicts ni — R seaniaue des doiots
rehenseur a doigls prvotants omportement mecanigue des doigis

Mom t modde: 04 5074 DOGT

Mom s Pedude COSMOEN pressStudy
Type de Tracs : Stetiue DErormeée - Transd
Echels de déformation 1 : 819642

Figure B4.1 ; Déformée du doigt

Mom du modiéle: Od 5074 DOIET

Mom de Metude COSMOSHprassStudy

Type de Tracé : Statique Cortrainte Modale - Tracél
Echele de déformation | 819642

vor Mises (2]
1 .800e+002
1 G50e+003
1 .500e+009

1. 350000

1.200e+008

1.050e+003
9.0 e+00B
750 e+00B
E.001 e+00B
4 501 e+006
3.001e+00B
1 &NNe+NNR
2212004

Figure B4.2 : Répartition des containtes
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Annexe C
Cvcle de fonctionnement

PHASE 1 — Déplacement de ['ETM

PHASE 2 {suite) — Descente de la jupe de protection

L,

PHASE 3 — Remontée du bouchon PHASE 4 — Transfert de la hotte et positionnement fin
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Annexe C (suite)
Cvele de fonctionnement

PHASE § — Dépose du contenewr dans fe puits

PHASE 7 — Dépose du bouchon PHASE 7 (suite) — Remontée de la jupe de protection

PHASE & — Transfert ETM
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Annexe D
Contact en solides — Modeéle de Heriz

Hypothéses
Les deux solides | et 2 en contact sont semi-infinis.

Les rayons de courbure principaux au voisinage du point de contact sont connus et notés respectivement B, ry,
Rz, ra.
Les solides | et 2 sont parfaitement élastiques, homogénes et isotropes.

L'action d 'un solide sur I"autre est normale a la surface de contact. On néglige les effets du frottement sur la répar-
tition des pressions de contact.

La répartition de la pression normale au voisinage du contact est ellipsoidale.

Notations
= () : charge nommale exercée par le solide | surle solide 2
* B s angle formé par les plans contenant les rayons de CDL[r‘bLl[JF principaux

« [y et BEx @ modules d'élasticité longitudinale de | et 2
= v, et vy, :coefficients de Poisson des solides | et 2.

Relations générales
Calcul des coefficients

A partir des rayons de courbure R, r;, R, et r5, on détermine les constantes A et B par les deux relations :

(A+B)l=-L + 141 41
v R r R ]
T T

On calcule ensuite un angle 6 par la relation : cos(f)= B-A

]

B+A
Les coefficients m et n sont déterminés en utilisant les courbes :
m, n i
3
\\\

h\"“*-.,‘
\‘H‘
-‘-H-‘-"""'--.
1 ::,a-
n T
'_'_.___'_._._,_.—-—-—""
0
P
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Annexe D (suite)
Contact en solides — Modele de Hertz

. [T
Le « module d"YOUNG du contact » E" est ensuite caleulé par : %— 0 L 4 T -
! -1 ]

Aire de contact

b
L'aire de contact est une ellipse de grand axe a et de
/_-| petitaxe b :

E]
a=m LI&
| 4[A+B)E
"//,- 30 A
b=pn|]————
é | A(A BT
G H
L] \-\ | b
[ L’ excentricité est : ¢ = T_%

Pressions de contact
La répartition des pressions normales dans la zone de contact, de forme ellipsoidale, est :

Pl:.‘h, }I]_%g‘ l—z_;_;_;

L

' o : : 3
Dol une pression maximale au centre de la zone de contact : Pu = %



Annexe El-a
Galets combinés avec cale d’épaisseur ajustable
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Figure E1.1 : Vues des galets combinés Figure E1.2 © Représentation d 'un galet combiné
D
Retirences|] P | T | 4| H [0 | B A s | Cc |GG |G| D o
dﬁmmmmmmmmmmmmmmm des profilés
4072 a2 42 30 43 13 20 3.5 16 3 31 35,5 8 8 624 2850
4073 70,1 48 35 45 40 23 6,5 21 4 45,5 5l 14 14 T0.7 2867
78,1-
4074 TT 54 505 | 39,5 23 T 21 4 48 56,8 14 14 78,5 2810
78,1-
4075 77 54 45 34 23 T 21 4 45 56,8 14 14 78,5 3ong
4076 BE4 50 45 6l 48 30 7 21 3 68 T2 15 15 HE9 2811
4077 101,2 a7 a0 305 | 373 28 7 21 3 T3 82 18 19 1019 2912
4078 w7y [ 71 55 585 | 445 31 8 13 L 81 95 31 36 108,2 3100
4079 123 80 60 T58 | 595 37 8 i3 5 110 132 31 36 2891
4080 140 103 &0 B9 69 41 15 50 5 151 1922 i) 71 2757

Figure E1.3 : Tableau dimensionnel
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Annexe EI1-b
Plague support et rails de guidage
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Figure E1.5 : Rails de guidage des galets combinés|
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Annexe E2.a
Ecrou-Vis a billes — Caractéristiques technigues

i‘SN’”‘
Vis de précision

Vis a filet roule,
recyclage interne des
billes par pions.

- wversion standard : pions
composite

- en option : pions en acier
pOUr SECUrtE renforcse
{nous consulter).

= Diamétre nominal + Ecrou compact & collerette » \is phosphatee sur demande
16 &4 63 mm Feur rn.ontage simplifie, avec Accassolies de vis :

. Pas jeu axial FIBL - PLRII & BLIF
52420 mm « Ecrou a collerette rectifié - (voir pages 30 a 35)

excellent centrage

+ Racleurs disponibles

Caractéristiques techniques

Diarmetre Pa= Longuaur Charges de base Hombra Jew Jeu Mazse Masse Inertie Designatan
naminal adroite  maxl de anial awial de dela peur

dynamigue statique circuits el raduit I'écroun wig Im

de | sar de wis

de P Ca Coa piles demande)
mm mm mrm kN — mm kg kgim kgmm=
16 ] 2100 81 12,4 3 0,08 0,05 0,25 1.3 332 EN1Ex5R
20 5 5000 1.7 183 3 010 0,05 0.3 20 a5 SN20x5R
25 5 000 130 =27 3 0,10 0,05 0,35 33 224 EN25x5R
25 10 5000 258 437 4 0,12 0,08 068 35 255 EN25x10M
32 ] GO0 191 40, 4 q 0,10 0,05 0,44 56 Ba1 SMN32x5R
a2 10 G000 226 418 K| 012 0,08 11 56 R34 SM32x10H
40 8 G000 25,4 632 8 0,10 0,086 0.62 &0 1638 EN40x5R
40 10 600 G368 1271 5 012 0,08 1,62 .4 1437 EN4Dx 10 A
50 10 G000 TO& 1576 5 012 0,08 185 13,6 J736 SWS0x10R
63 10 AO00 784 Pl 5 012 0,08 270 220 o013 ENE3x10A

—Pape A15 -




Annexe E2.b
Ecrou-Vis a billes — Caracteéristiques dimensionnelles

Annulation de jeu ou précharge

Un décalage 5 esl réalise entre
deux groupes de circuits de billes
et dans une zone non utilisée du
filet de l'écrou. Ainsi les billes
n'ont que deux points de contact
méme sous faible charge exté-

L Cr '-T;f'//
._./s+a. %1.,

A,

rigire,
} A n e
.f. » G . 3
A Ao Ay B i i —
T - i
L) . T ¥
[ . I {
Rk ; i I [ og i
35 - 0 o - oe -
a| @ | U 46 aolol o
- ¥ L
i i i
Disignation Wis Ecrou Lubrification Racieur
da dy o 0+ A Az Az A J D 0 B D
ge jg12 513
- mm
THPN1ExER 127 15,2 28 48 &2 1 10 & 38 GrEE ME 0 21
TRPN 20x 5 R 16.7 19.4 33 57 58 15 12 Li] 45 666 IMi ] 26
THNPN2EWER 21.7 246 as 62 7a 15 12 L 50 GrEH MG 0 N
THNPN2Ex10R 205 246 43 &7 a5 15 12 & 55 GHES ME 0 34
THPN 32 5R BT ] 45 70 an 15 i2 6 58 GxG6 73] 0 38
THNPNIZx1O0R 278 320 54 ar 13 20 16 =1 70 Gxd M x 1 0 a9
THPN 4D x5R 8.7 39,46 53 a0 4 15 14 L ga GxA6 MB 0 4
THPN 40w 10R 24 30,4 63 ok 124 20 16 L] 74 G M x 1 ] 50
THPNSDx 10R 4 487 T2 i (4] 157 20 16 L5} [l Gx 1 B x 1 =l Gk
THPNEIx10R 57 628 a5 125 181 20 20 & 105 &x1 Ma x 5 |
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Annexe E3.a
Ecrou towrnant — Generalités

Ecrou tournant

Principe

L'ecrou tournant est
monté dans un boitier de
roulements et se déplace
le long d'une vis (immobi-
le) a grand pas. Il est
entrainé en rotation par le
moteur embargue sur le
chariot meobile. On limite
ainsi les problémes d’iner-
tie et de vitesse critique

ligs 4 la rotation des option, par la vis Transral,

grandes vis.

Conception Bénéfices

» Roulements & contact » Deux versions disponibles : » Engineering plus rapide,
ablique, série 72, directe- * Ecrou tournant avec jeu » Solution compacta préte &
ment montes sur I'ecrou. axial : 5LT l'emploi,

» Roulements avec précharge * Ecrou tournant avec » Vis fixe  montage simplifie.
an «0= pour reprendre | élimination de jeu : TLT » |nertie considérablement
couple de daversement » 2 racleurs brosse sont mon- réduite ; 3800 kgmmz au
généré par la tension de la tés dans la configuration lieu da 6000 kgmm® pour
poulie, standard pour une meilleurs une vis 40x40 de 4.5 m par

» 2 joints Nilos protégent les protection. exemple.
roulements de la pollution et » Lubrification de lavis abilles:  » Vitesse lingaire élevée !
assurent la lubrification a vie par le graisseur place sur le jusgu'a 110 m/min.

diamétre extérieur du boitier  » Motorisation plus légére.
en varsion standard, ou, en

Performances
Capacitas da la vie 4 bilea Capacitée dea roulemania

Dimensians Capacile dyrnamigue Capscile slalique Capacil® dynamigue Capacite sialious Capacilé dyramigus Capacile slatique

<M L) kM kM kN kbl

Sl T

2Ex 0 e = iT4 48 5 B1.8 =
25x25 268 805 148 402 B15 55.0
220 389 1412 220 e 8.0 8.5
3232 a7 g7 4 14,1 437 78.0 78,5
A2xdl 24,0 A 132 408 |80 76,5
40x20 437 1787 241 Ba3 295 9.5
40x40 42 6 133.8 235 652 1140 1180
S0x50 5.8 238 2 418 1181 1560 1880
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Annexe E3.b

Ecrou towrnant — Caractéristiques

Inertie de I’écrou tournant

Capacités de I’écrou tournant

Dimensicns Inertie Cimension Cauple Charge axiale
anas suppan de poulie mmaximmum magim
en agier en aluminium tran il traw bl
kgmm# kgmmé# Nm kM
26420 102 o 26%20 180 BB 3
25x25 1023 74 25425 180 683
322D 18935 1478 ] 208 107
332 1919 1482 332 208 ET3
32adD 1845 1452 32xd0 208 .y
4020 JoEs 22562 A0zl 240 116
4040 Jra4 2947 40x40 248 B33
5050 11482 E7a9 5050 803 162
Dimensions
- L :
_LA.“._
ul |
—
-
Y
[}
L
@
5
SN
i i
L2 L i \ | I—
Hagy P2 La
- - Li -
L3 Z1xH1
L4

oo @ M B8 @ @7 L L1 L W oW W W sl M R 2 ZieHi m%ﬂ?fﬁk”’
Désignation  hE = mar  man mm
SUTALT Zw20 40 725 w0 183 W0 E5 48 1210 15 124 168 T4 25 166 124 15 15 DA 0F 116 B5 oD GehGeE W
SLTALT 3428 40 725 00 123 W00 £5 48 132 15 124 159 74 29 216 124 15 15 0O 0O 118 E5 Ewl9 @A WMad
SUTTLTI;NG0 50 B2 1195 180 120 76 &6 1334 X0 38 5 ED 22 174 X 15 H DA DA 135 EE  EBel0 ExhBem W
SLTTLT3ha2 50 B2 1105 150 120 76 50 1388 20 a8 275 89 22 18 20 15 20 0A 08 135 EE BeD9 GuhdfudD WGd
SITTLTINA0 50 B2 1195 150 120 76 S5 1257 20 38 3§ B9 23 07 A 15 A DA 0A 135 EE oo ExhdEem Wadd
SLT/ATLT4GM30 6B 63 126 B0 126 B0 &3 1364 XN B3 5 88 4T T4 165 16 20 08 DA 142 TE  BwO0  GeNEED M
SUVTLT4EWA0 E) 53 137 1B 137 B U2 1583 &7 BE 19 B3 D EOE S 1 F 16 U5 153 BD Bl BB W
SLTYTLTSME0D 70 120 70 230 170 110 &5 1833 20 155 54 W0 45 H5 AT 20 2\ 18 18 160 08 SxD G0 Maa

Toutes tolérances js13. sauf spéclié autrement
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Annexe F
Cables — Caractéristiques

Exemple Composition du cable Composition du toron
de section
de composition Elérmeant Duantitg Elérnant Cuantité
Terons g Fils 15 4 26
lorons extérieurs Fid Fils extérieurs Faiz
couches de torons 1 Couches de fils 2a3
Fils du cable 120 & 208
(& Mexcaption da ['Ame métallique)
Exemple type Nombra de fils extériaurs Facteur
Cable Toron Total Par toran du fil extérieur
B=195 1-9-9 72 g 0,065 5
B = 25F 1-6-6F-12 08 12 0,052 5
B 19w 1-8-6+6 o6 12 & 0,080 6
5 00454
B = 26WS 1-5-5+5-10 an i0 0,060 0
Coatiicient de changa de rupiure minimale ;. K, = 0,283 Ko =0356
Coefliciant massiue Wy = 0,340 Wa = 0,407
Coeflicient de section droite metalligue : Cy=0,349 Co=0,457
Charge de rupture minimale
Masse lingique nominale ki
Diameétre nominal approximative cl de cabl
du cékbl asse de cable
U canle kg 00 m
mm 1770 1860 2160
Ame textile | Ame métaligue | Ametextie | Ame métaligue | Ame textile | Ame maétalique | Ame métallique
1 2 3 4 5 6 7 8
10 4.0 40,7 215 63.0 4 698 7ga
11 411 49,2 ge8 76,2 69,5 ad,4 93,0
12 490 586 747 0.7 B2.7 100 111
13 575 68,8 876 106 av 1 18 130
14 4.8 9.8 102 124 113 137 151
16 arn 104 133 161 147 179 197
18 110 132 168 204 186 226 243
20 136 163 207 252 230 2r9 308
22 165 197 251 305 278 338 ar2
24 1896 234 208 353 331 402 443
25 230 275 351 A26 388 472 520
28 287 g AO7 A4 450 547 803
32 348 417 531 Gd5 588 715 Tar
38 441 527 B72 817 744 an4 a7
40 H4a4 651 830 1010 219 1120 1 230
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Annexe G-a
Constituants de détection — Références

DETECTEUR DE PROXIMITE CYLINDRIQUE

Nouvelle série de détecteurs de
proximité E2EG (voyant jaune)

robustes et faciles a utiliser

B MNouvelles séries E2EG améliorant les performanc-

es des TLXE, TLEF et TLEM

M |déal pour de nombreuses applications

B Connecteur metalligue pouvant étre fortement

semé et protecteur de cable

W Yoyant jaune trés visible, filetage sur foute la

longueur et méplat pour un meilleur serrage

B Mouveaux modéles E2ZEG avec connecteur M8

embrochable
Réferences
E2EG
Modéles c.c. 3 fils précablés
Type Taille Distance da Configuration Référence
détaction desortia NEN ENF
Bindd MiZ |2 mm NO E2EG-X2C1 A EZEG-X2E1 &
(noyabie) NF E2EG-X2C2 E2EG-X2B2 &
M18  |5mm NO E2EG-X5C1 A EZEG-X5E1 A
NF E2EG-X5C2 EZEG-X5B2 A
Nonbindd  |M12  |Smm NO E2EG-X5MC1 & EZEG-XSMB1 &
(ron noyable) NF E2EG-H5MC2 ESEG-XEMEZ &
M18 10 mm NO EZEG-X10MC1 & EZEG-X10MB1 &
NF E2EG-X10MC2 EZEG-X10MB2 &
Modéles c.c. 3 fils'M12 embrochables
Typa Tallle Distance da Configuration Référance
détectlon desortie NEN )
Bindé M1Z  |2mm NO E2EG-X2C1-M1 & EZEG-XZB1-M1 &
(nayable) NF E2EGX2C2-M1 E2EG-X2B2-M1
M18  |5mm NO E2EG-X5C1-M1 & EZEG-X5B1-M1 &
NF E2EG-X5C2-M1 EZE G-X5B2-M1
Nonblindé |M12  [Smm NO E2EG-XS5MC1=M1 EZEG-XSMB1-M1 &
(non noyable) NF E2EG-X5MC2-M1 E2E G-XSMB2-M1
M18 10 mm NO E2EG-X10MC1-M1 EZEG-X10MB1-M1 &
NF E2EG-X 10MC2-M1 E2EG-X 10MB2-M1

A Produit classifié standard
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NOTA — Dans les pages qui suivent, cerfains chiffres des véférences des délecteurs oni é1é remplacés par les

Annexe G-b

Constituants de détection — Caractéristiques technigques

signes « [ » afin d englober plusieurs modéles.

Modéles 3 fils c.c. E2EG-X_C[ VB[ |

E2EG-X2 EZEG-X5M E2EG-X5 E2EG-X10M
CLVBI comi coven] eoml
Taille M1z Mia
Type Biind& Mon blind& Blind& Nom blindé
Distance de détection | 2mm +1 0% 5 mm 105 5 mm £10% 10 mm 2105
Tengion 12 a24Ve o, doubde amplituds 0 10% max, (104 40 Voo )
' alimentation
{gamme de tension de
fonctionnement )
cf. Rem.
Courant consommeé 13 maA mEx.
Objet a détecter Métaun: magnétiques (s reporer au "Courbes de fonctionnement” pour les métaun nom magns fgues)
Distance de sélection | Oa 1,6mm 0 a4,0 mm 0 &40 mm 0 a8,0 mm
Objet standard 12x12 15 %15 18x18 30w 30
{acier doux) ® 1 mm * 1 mm * 1mm * 1 mm
Distance différentielle | 10 %, max. de la diatence de détedion
Fréguence deréponse | 15 kHz |l:.‘|.-d- kHz 06 kHz 0,2kHz
Fonctionnemant Mod&les G181 chargs ON
{objet & détecter Modéles C2/B2 : chargs OFF
approchant)
Sortie de contrdle Collectewr ounvert NPN ou PNP
{capacité de 200 mA mas. (300 mA mex. & 55 °C manx)
commutation)
Protection de circuit Clonnexion inverse, modératewr de suriension, protecion courts—circuits de chargs
Voyant Voyant de fonctionnement (DEL jauns)
Température ambiante | En ioncliocnnemeant | — 40 & 70 °C (sans givrags)
Humidité ambiante En fonctiocnnement : 35 495 %
Influence dela + 15 % max. deladistance de détection & 23 "G dans une plage de empératurs de — 404 70 C
ternpér ature

+ 10 % max. deladistance de détection & 23 °C dans une plage de empératurs de — 254 70 C

Influence dela

+1 % max dela distance de détecion dans la plage de ension nominals £ 15 %

tension
Tension réeiduelle WM& : 2.0V max. (aous une change de courant de 200 mA aves une longusur de cible de 2m)
M12 aM30 : 20V max. (sous une change de cowant de 300 mA svec une longuewr declblede 2 m)
Résistance 50 M min. (a 500 Voo ) ente pidces conductrices et boftier
d'isclemeant
Rigidité diélectrique 1 00 Vo s pendent 1 mnenfre piéces conductices et boltier
Résietance aux Destruction : 10 & 55 Hz 1.5 mm en double amplitude pend ant 2 hewres dans les direcions X Y et Z respectiement
vibrationse
Régistance aux choce | Desirucion: 1 000 ms? (80 Genv) 10 fois dans les directions X, ¥ et Z respecivement ;
Sp0mis® (50 G emv) pour le E2EG-35M

Degré d'étanc hé ité IEC IP&ET
Poide Pré— 120 genw 180 g e

cablé

Connec | 25genv. 45 g emv

~teur
Mat éxiau Boitier Laiton

Surface | PET

de

détec—

tion

Ram.: Las modalas E2EG avac connactaur M18 fonctionnant dans una plags de nsion mayanna non Bssda ot toute anda

raciifidads 24 Voo, £ 20 %
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Annexe G-¢
tection — Plages de fonctionnement et distances de détection
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Annexe G-d
Constituants de detection — Dimensions

:Tﬂ

Céiblarond sald da winyla
fonciormament 4 g (008 dia x G0}
ER L

Modiles précablés Modéles précéiblés
(blindeés) (non blindés)
Fig.1: E2EG-X2C VB[O Fig.2: EZEG-XSMC[ VB
. k| E
Dim. 21 1 3 . Dia. 21 ) e s - | I
| N L aks— -0 . b 1 |
il | Tt —
i 0
= @ 1‘ HilE——=—
Maymnida Cifla rond isald da .»
Mizx 1 \ foncfionnomant 4di:,:r|:|mld‘_!ﬁm“rmu ﬂa.9“12I1 WVayart da
Ecmuda 3 frmaoes
ST aa Ecmu da
Aordala sarrags
derily FAondala
dartda
Fig.3 E2EG-X5C VB | Fig.4: E2EG-X10MC| /B |
: S, S i =
F_ N . = Din 29 = - .33 ——
- T el ] o ] ] g

Wayant da

Clbln rond isakh da viry

N
Vayart da ) .
Mid X fonciormenant Eﬂ?:;nu}dz '::?xd.::;nﬁﬂ ORCHOPTIMEt g i 0,12 da_x 45)
Ecrouda Jamas Ecmu da 3 drnes
Aondaliy =0Taga Rordala somage
danisa dian b
Modeles a connecteur Modeéles a connecteur
(blindés) {non blindés)
Fig.5: E2ZEG-X2C [ -MVB[ -M1 Fig.6 : EZEG-XSMC [ FM1/B[ -M1
41— o
Dia 21 — ] —
T . Mizxi
17— I PRI T I_M12::1 Ap===t=10 r L
@ — k
) v Voyan!dofonctiormamant
! Voyant da foncSonnarmant ' ¥:
Miz2x1 . Ea'm?.du SOrTA G %, Eorou dasaraga
Randdla dantda RAandala dorfiéa
Fig. 7 : E2EG-X5C [-M1/B_-M1 Fig. 8 : E2EG-X10MC [-M1B[-M1
= 54 —_— 52
- — n i
Wi ~H "'!"“'I' Miz x1
L
q
R
[l
' Vayan! de forctiormarmant HE "J'E}'ﬂ'lduhrninmu‘nml
%~ Ecroudasarraga e
Acndali denta miexl T e g e
Randalla danba
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Annexe G-¢

Constituants de détection — Utilisation

Montage

Ma sarraz pas l'dcrou da fagon axcassiva.
Il faut utliser una rondalls avac Paamou.

Effets des métaux environnants

MNaon blindé

Rem.: La tablau suivant montra les forces appliqudas aux
dorous das parties A st B. Dans les examples précédants,
I'éorou a5t situd sur ba cdtd dala tta de dataction (partia B)
ata'ast done laforea da sarrage da la partie B qui ast con-
carnda. Sil'dcrou estsiluddanslapartia A, clastlaforca de
garrage dala partia A qui dolt &tra considéraa.

Typa Partia A Partia B
Levmg uaur Farca Force
M3 | Blindé 9 i DM em 12N = m
Man bndg 3 mm ﬁj’ﬂgf i E::ﬂajo“g“
M1z 30 N = m (310 kgf » cm)
W18 TON =m (710 kgf » cm)
M3o 180 N = m (1 800 kaf = cmi)

En cas da montage du E2EG surun pannaau matalliqua, lakssaz les aspaces raquis pour dvitar una réduction des padformancas du délactaur.

E2EG
Type Dimansion Mi2 Mi8
E2EG-X_IC Binda ¢ Omm 0 mm
EE%E:::E._E O d 12 mimn 18 mm
D omm 0 mm
Lijl amm 20 mrn
n 18 mm 27 mm
Man binds £ 15 mm 22 mm
d 40 mim 55 mm
D 15 mm 22 mm
m 20 mm A0 mm
n 35 mm 544 mm

Interférences mutuelles

Lors de lnstallation de plusiaurs détactaurs face aface ou odie 4 oite, laissaz les distancas minimum suivantas antra las apparails

E2EG
Type Dimansion Ma M12 Mis M3o
E2EG-X_1CL| Bind& A 20 mm 30 mm 50 mm 100 mm
EE%EGE'E:BZ B 15 mim 20 mm 35 mm 70 mm
Man binds A 80 mim 120 mm 204 300 mim
B 60 mim 100 mm 110 mim 200 mim
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