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BaR’HIC

The courier
was a dwarf…

BLA

L’effet « soirée cocktail » (Cherry, 1953)

Faculté humaine extraordinaire

Chaque jour, sans effort
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Enfant associant des stimuli sonores, visuels, et des action motrices

Des études de psychologie révèlent le rôle important de 

l’apprentissage dans le développement de l’audition
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Projeter des sons sur des images
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Regarder la personne qui parle
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Localiser un drone



Recherche future: Entrainer en environnement virtuel?…
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