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Le menu

- Enseignant-chercheur
— ENS Rennes
— IRISA UMR6074
- Réalité virtuelle
- Biomécanique
— Mouvement, liaison, effort
— Mouvement et effort
— Effort et mouvement

- Retour vers le réel
- Digression
- Synthese
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Enseignhant chercheur

- Etablissement : ENS Rennes
- Laboratoire IRISA (UMR 6074)

— 8 tutelles dont ENS Rennes rennes
— 752 personnes
« 242 permanents "
@)
« 243 doctorants () = I R I S A

« 312 personnels support
— 35 équipes
— 7 départements
- Equipe MimeTic
— Analyse et synthése du mouvement humain
- 1 salle de Reéalité Virtuelle
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Réalité virtuelle
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Utilisateur Interfaces Simulation




Approche biomécanique

Données du Parametres
mouvement articulaires Actions articulaires

Optimisation
sous
contraintes

Acquisition du Cinématique Dynamique
mouvement inverse inverse

Efforts musculaires

Modele
d’activation
musculaire

Acquisition Traitement des
EMG signaux
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Schéma du mouvement aux efforts

Données du Parametres
mouvement articulaires Actions articulaires

Optimisation
sous
contraintes

Acquisition du Cinématique Dynamique

mouvement inverse inverse

Efforts musculaires

i ; { ; Ecole normale supérieure de Rennes | Département Mécatronique

Campus de Ker Lann - Avenue Robert Schuman - 35170 BRUZ - France
rennes www.mecatronique.ens-rennes.fr




De I’acquisition a I’analyse cinématique ...

Données Modele Résultat
* marqueurs réels « cinématique des liaisons * mensurations
« tables anthropométriques * marqueurs virtuels » cinématique
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... aux efforts dans les liaisons et les muscles

- Mouvement + actions extérieures
— Dynamique inverse
— Utilisation de I'algorithme de Newton-Euler
— Efforts de liaisons

« Redondance musculaire
— Minimisation sous contraintes
— Efforts musculaires
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Schéma des signaux musculaires au mouvement

/ Comparaisddnnéds du Parametres
mouverment articulaires Actions articulaires

Optimisation
sous
contraintes

Acquisition du Cinématique Dynamique
mouvement inverse inverse

Mouvement Dynamique

, , Efforts musculaires
calculé directe

Modele
d’activation
musculaire

Acquisition Traitement des
EMG signaux

Campus de Ker Lann - Avenue Robert Schuman - 35170 BRUZ - France

&S Ecole normale supérieure de Rennes | Département Mécatronique
rennes | Www.mecatronique.ens-rennes.fr




Le mouvement a partir des signaux EMG
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Comparaison

Réel Virtuel Virtuel
et haptique




Ce a quoi vous avez échappeé

- Un cours de galette saucisse

Source : Le petit Ker Lann,
numéro 14, septembre 2014
Merci Robin
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Ce a quoi vous avez échappé (encore ;-)

- Comment trouver une these ou un
stage
— Chercher un sujet
« La biomécanique (par exemple !)
- La réalité virtuelle (autre exemple !)
— Apprivoiser

« Que vous soyez une princesse (par N
exemple !) o

- Ou un Prince (autre exemple !) o
— Trouver un encadrant

* Moi ! (par exemple !)

* Ou... (autre exemple !)

¢ T h e n D O IT ! 7 Eo:(;:i?: ;:)rincesse (Tiji.fr)

le petit prince (A. de St Exupéry)
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- Enseignant-chercheur
- Reéalité virtuelle

- Biomeécanique

- Retour vers le réel

Special thanks to :
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